Programme (détaillé) de la Journée de la Recherche Université Gustave Eiffel / IGN / ENSG-Géomatique
Mardi 11 mars 2025

8h30 - 9h Accueil - Café
ala journée - Nicol i
oh - 9h10 Lieu : Amphithéatre Bienvende
Session pl Les 10ansdu LI
Lieu : Amphithéitre Bienvende
Résumé : Parce qu'ils ont un caractére continu dans le temps, et relévent d' & affimeée, | inventaire 2 recherche, capable d'en fiire évoluer et d'en valoriser s, Cré en 1958, Iinventaire forester franas testera
plusieurs modéles de développement scientifique au cours de = hmolre avant la mise en plm d"une capacité form:ll: incamée. par le Laboratoire d’Inventaire rmsuer aprés sa fusion dans I'IGN, et effective dés 2015, Les. dlx années passées sont donc 'occasion d'examiner la numre de ces recherches, q\n alll:nl inventaire forestier, sondage
satstique, 1élédétection, forestéres, atteinte par 1a recherche d'un Pinformation, ou Ié forest
Reconstitution de I'évolution du stock de bois et de carbone aérien forestier en France depuis 1850 - Jean-Danel Bortemps [LIF, IGN], Jean-Luc Dupouey [\NRAE m]‘ Anais Denardnu ILIF, IGN] texte et he - La ls transit
inconnue, malgré son impe restiéres, et pour I tification du pi restier in situ. ar les i on la simulation de ra . par la calibration de modéles simples de densification du
ok oo, o o do g o ok pr o et st mienes i et o alogo e, Cle A Ao A fnn;mxex s ot connu a rasidon la 19¢ sccle, et ont doublié ‘minimum, Ces foréts
sont décrites pa . et ont bénéficié des facilités i Résultat i privilégier un stock forestier au cours du temps, et de situer la densité moyenne de stock initiale a prés de 25 m3/ha en
1850, donmant v Rnerpréation quaafitaive u défant historique de ressources en bois De méme des anl ¢ @ 15— Tsjustement, Ces desituer 'augmentation du sock forestier & un miveau de +400% (x3) ur 100 ans, e un
facteur de x10 & x25 depuis 1850. Lorsqy Spos ligneuse: elle représ i un puits net de 8.5% des émis de carb pays. Du fait des facte Al ique, ayant également prévalu dans d"autres pays
4"Europe, on conelut i I'absence de durabilité et de pertinence i long:terme de ce puits de carbone.
lnvemlm lar«ﬂen multisource : I'apparl nu]cllr du Lidar HD - Cédric Vega [LIF, IGN], Jean-Pierre Renaud [ONH Emme Vautier [msne/ur 1GN], Luigui Ramirez-Parra [LIF IGN] Clémenl Mallel [LaSTIG TGN] ; Résumeé : Les inventaires foresters multi-sources reposent sur I =xp|o|muon de dennéts auxiliaires
isées, Lidar sont les
nmcmn, comme l:wlume ou la biomasse. AV:: le pmgnmm: Lidar HD, E ¥ =ns=mbl= du é in. permetant de prod I ble d ifs fonsn:m etde e Pinformation pe en tirant partie du dex:
numérique de terrain Lidar. L'exploitation des données Lidar HD pour Ia forét, se heurte & I'hété a donné ila 1a phénologie. Dans cette présentation, nous & éles génériques (i tous & aé sur des données
homogenes) et discutons les alternatives de traitement en vue de la mise en ceuvre de ces méthodes sur I' m!ég.mlné du territoire
9h10 - 11h
Forest inventory methods for estimating effects of disturbances in forests - Alexander Massey [LIF, IGN] Olivier Bouriaud [Univ. of Suceava], Guillaume Chauvet [ENSAI], Minna Pulkkinen [LIF, IGN] ; Résumé : In this presentation, we introduce a newly launched project that is part of the focal project X-RISKS of the French
nanunal research programme PEPR FORESTT. Our estimators) for disturbances in forests, such as volume or biomass loss due to a storm or a wunrm or tree mortlity or decline in growth due to an insect or pathogen infestation or a drought. The sampling
rategies are o rely on auxiliary data that are correlated with disturbance manifestation, timely, and avalable wall-to-vall or on a s grd for suffciently large areas. Our idea i thus to put together methods that use auxilary data (i) for (i) for ‘which field plots are placed
wnmn this area, and (i) for pr of the field-pl i of ‘We will test the theoretical a realistic, I le artificial tree population (--mgm twin® of a 3600-km2 region in North-E: France), which s bei in a separate project. Finally,
we will study ways in which ffelpeoros i 1 be combi i ign and estimation of the French National Forest Inventory.
| Assessing the Local Applicability of Remote Sensing-Based Forest Attribute Models - Jean Pierre Renaud [LIF, IGN], Cedric Vega [LIF, IGN], Luigui Andrey Ramirez Parra [LIF, IGN] Remote sensing data is increasingly used m pmduce high-resolution maps of forest attributes, often relying on models calibrated with
national forest inventory plots or large-scale monitoring networks. However, their local applicability is rarely assessed, as the calibration sample may not fully represent the prediction domain, Ieanmg w blases especially in edges. local basal e prediction models using
random forests, trained on LiDAR, Sentinel-2, and IGN BD Forét (v2) data. By comparing predictions to independent inventories and testing for extrapolation, results show that local biases can be significant but improve with The i ight the impc i
enhance the reliability of forest maps, toq .
ification d'i i ion par des méthodes bayésiennes - Nikola Besic [LIF, IGN] ; Résumé Da.u prés I de modéls et des techniques d"apprentissage machine ou profond, pour cartographier les
attributs forestiers. En he bayésienne, lumiére dicti nmammem pour estimer a hAuleur des fom: en Fram:e mmpelmxme A partir d'environ 5 500 placettes de Ilnvemaln Forestier National, les prédictions des modéles sont comparées
i diffrentes dé y - oy, el o e Lory), vt ds riions on les régions et s dé i e type de propriété influencent sigificativement les écarts entre les
modéles. En plus d Itats d’analyse, égal ‘utilisation lioration du if de I'IFN.
11h - 11h30 Pause café - Posters
Sessions paralleles
Session Les déformati la Terre, leurs si i leurs
‘modélisations et mesures
Lieu : Amphithéatre Bienveniie
Résumé : La forme de la Terre et i mesures
la propre, il est donc nécessaire e les détecter et de les
caractériser. Pour établir ¢ codeé: é ), il est. a‘lJn\ml hln indispensable
i ' © P

11h30 - 12h50

[IPGP], Isabelle Panet [IPGP, usu] Mmm Mandea [CNES], Marianne em' [1PGP], severme Rosat [EOST,

Univ. Strasbourg, CNRS] ; Résumé : L qui
brusques de Iévolution du i i la dy .;.,
temps. Néanmoins, le i i i ie a la frontiere
y compris en raison du i
pprofondi interacti it just ique. Ici, nous
i Terre fournies par
s e e et Laser Ranoing(SLR)enre 2003 et 2015, Limsoclation des dévesspailes ecorces
temporelle facilite

i maximum en janvier 2007. Ce signal
de surface, suggérant une origine dans la Terre.
pol lors de la

Tockan A petint
justifié par

ian (LLSVP).
|CMB sur une période allant du mois aux années.

Mises a jour annuelles du repére international de référence terrestre (ITRF) - Paul Rebischung [IPGP, IGN],
Zuneir Altamimi [IPGP, IGN], Xavier Collifieux [IPGP, IGN] ; Résum : Le repére interational de référence

un référentiel mondial unique pot Cobit  a st o i visinage

de la Terre, )
0 ). L'TTRF consiste en un jeu d
coordonnées précise,fonctons du temps, pourun ensemble de point géoddsiques  a surface de (a Terre, calculé

ap: Navigation Satellite GN
Satellte Laser Ranging — SLR ; Very Long Baseline Interferometry — VLBI ; Doppler Orbitography and
[l s R ShaeEEs e sl

s de PITRE ont 6 publics tous o 6 ans i jusqu'a 1- pubhcmon de I'TTRF2020 en znzz
(Considérant,d'un part I ivea de précision sctuel
de I'ITRF et, dautre part, le besoin d

applications, il a de procéd Admmms jou ITRF2020. dont la pnmlﬁz: appelée
,adte ésentation reviendra sur

ces miscs  jour annuclles de I'TTRF, ct sur la détermination ct del' 3. Seront

également i pourraient ire la déterminati

un repére de référence entiérement nouveau.

Crise pour la géodésie - Raph.lél
Grandin [IPGP], Xavier Collilieux [IPGP IGN], Inés Pasquier [ENSG], Olivier Jamet [IGN] : Résumé : La
crise archipel de Mayotte a ibsolus de plus de 20 em.
S L D Ll T ot it
pmmmn requise pour

contraint par des pmduns InSAR adapté au formalisme de. |a

proj. En plus d

par
"IGN de 2023, & étré

avec le nouveau repy est
effectuer i ées pré g RGM23.
les série iti i iques - Kevi [IPGP, IGN] ;
Résumé : L i réaliste
i Terre, et donc & la réalisti Une étape préalable a la
e Terre, et donc 2 1a el ees c refere eveale
it . peuvent par
mais aussi par
i dela i En pratique,
ri mais cest un travail

a une pré:slnn limitée par nos: usyamlés de perception. Afin de e temps, voire en précision, des awmdles

IGN/IPGP.
position. Te potentiel de B prlse enconpts siulimnés 6o

Enfin,
12h50 - 14h Repas
14h - 14h30 Posters (+café)
Sessions paralleles
Session Mieux connaitre et 1abr|auer les cartes sur téléphone
Session Détection de Changement
Lieu : Amphithéatre Bienveniie Résume ;Cetesesion va présenter des recherche vécenws enéesdars e pojt Lot Zoon. Ce prje
Résumé : Le de de I'évolution s'intéresse aux
des territoires. Les objectifs de la détection sont lamise & jour i Ia topographiques comme Google Maps ou Je Plan IGN. Plus pmls:m:m le projet 'intéresse aux phennn\enes
ap u naturels. d de produisant lorsque | Alms quell les
\angement recouvrent I’ensemble des méthodes info évl é du territoire .m'r saient plus & |n cognition cette session sera foca
emre deux dates, relevant de sur les questions de design pan-scalaire : comment concevoir des cartes pan-scalaires qui réduisent la
peuwm concerner des données variés (vmams upuques. Bﬂa{. lidar, GNSS, textes, vecteurs, séries lemvavelles etc) désorientation ? Une préentation par Be énice Le Mao s intéressera  Ia question de Ia progressivité dans

cdes vecteurs d'acq rses (aéroport, satelltaire, terrestre, humain, web seraping, ot.).Ca TG venus du némn del iq . Justn Berli
aw applicatives, & a i pres et de rench bl
S dedies, ins g  quau développement et  [évaluation des méthods. Nous encourageons. équlement 3 gé»émlbmmn cartographique & de nouveaux unllsmuvs "Enfin o présenterai nos premn!res expmmmmns
présenter adiscuter liées 2 la détection etréflexion ura concetionde cartes pan-
pour linformation géographique et forestiere. présentation est 16 la imet en guvee I
3 !

pan- t Maps




14h30 - 15h45

Geénération de données pour Ia détection de changements sémantique en Trés Haute Résolution - Yanis
Benidir [LaSTIG, IGN], Nicolas Gonthier [LaSTIG SIMV, IGN], Clément Mallet [LaSTIG, IGN] ; Résum

a

s images & Trés i el T le
i il c probl es approches
urs & i st et se heurtent & une limitation ma;eum Iafaible

3 d . De plus, la
pour sadapter eficacement a a ariabilité temporele e spaial. La génér

ion de

spe
actuelles manquent de flexi

[
pturer la HySCDG, une approche

monde réel. i ésenty

de créer un grand j

ger
. nommé FSC-180k, combine des images THR réelles et des i o] lmdlﬁees par inpainting, auxquelles
idé a la

sémantiquement par un ControlNet, HySCDG genire P E realmes‘ wznilsianl ainsi un dataset robuste,
hybride et adapté au

(binaires et sémantique
données limitées, et liaion saroshat

¢, séquentil et sur
FSC-180K
un dataset entiérement

synthétique, dans toutes les configurations testées.

la généalogie d - Solenn Tual,

Nathalie Abadie, Julien Perret [LaSTIG, IGN] ph Chavalon [LRE, EPITA], Bertrand Duménieu [CRH
EHESS] ; astre parcellaire a 46 institué en France par Ia loi du 15 semembrs 1807. Lobjscllf de
ce nouvel outil dimpositior o By e e X répar

prélévement entre les clmysns. Ce cadastre, commnérment appelé cacasir napoléonien, mmpmu ﬂsnx l’ypes de
documents : des plans et des registres. L
portion
Les plans nisvalen pes voction & ére

aun numero qui fait

is ]nur aprés leur création, Les
s Enrm

wnslg\enl Vévolution desatibutsdes parceles (rature, cotenanc, évluaton) tlurschangementsde

propriétaires. Le lien entre les plans et

figurent dans les deux types de documents. Cette pmsenlannn sanache 4 décrire une zppmche d‘exln!mnn etde

Jonit été dé tenant cor
structure que de fonctionnement Lohjemllﬁnal est Ia pmﬂu:mn i de connaissances géoistorique

permettant de retracer précisément | La des
registes sera

P i texte extrait sous la forme
RDF qui traitent du méme obiet géographique. Les
Laccent sera mis sur la.

texte d

texte
RDF, liage et enfin

production de jeux I

Création d'un re

rentiel géo-fistorique addresses & part érogénes - Charly Bemzrd

[LaSTIG, IGN] ; Résume : L un feu précis
et permettent de nous localiser dans Iespace. Formant un ensemble de données conséquent par le vol\m: et par les
applications,
suxellesesadresses e 1éen Parce qu'ells sevent s
essentielles & Iétude d grain fin. Tnul:fms, 5
Pmﬁmon et hist £x uelles,
ou encore données structurées du Web) complexifien leur exploitation pour des applications de génlncsllsaunn ou
e s de voluton de terrore. Afin d aréer un i 3
consttuent un n la
6 Lapp volution temporelle
du graphe.

ning model using a SHAP approach -

Martin CUBAUD [LaSTIG, IGN], Amaud LE BRIS [LaSTIG, IGN], Laumue JOLIVET [LaSTIG, IGN], Ana-Maria

|OLTEANU-RAIMOND [LaSTIG, IGN] ; Résumé : Une connaissance millésimée et actualisée de I'Usage des Sols

st essentielle pour Ia planification urbaine et o gestion des ressources naturelles. Cependant, I'intégration de
rétation d

défis majeurs. Cet article propose une méthode s'appuyant sur la méthode SHAP pour améliorer

interprétabilité

des modeles spprentsageautomatiqued Usage des Sos en aalysant ipact desdiffrentes soucsssur le
résulta. Cett permet d"expliciter | processus de
P o i
Pattributs, ol des clamsd usage speécifiques. L'analyse des valeurs

I
de proposer des pistes

permet d
d"amélioration pour le modéle et facilite Ia
des sources disponibles différentes,

data uste Raimbault
[LASTIG IGN] Paul Guammla [LaSTIG sy el [usne IGN], Ana-Maria Ralmﬂnd [LaSTIG,
IGN] ;

mble in time, as Inr example with hulldmas in BDTOFO wiith a time interval including 2015. Tnemuve. vector data.
5. Su

however w
Meatching of Areas and Multi-
appropriate option on the type of potential links m wmcn it performs best. We integrate the algorith nto the
E platfo four

cac e s (Srashourg, Toulouse, Dormund, Frankir) betweon 2011 and 2021,

and need to new

|Comment conceve

fes cartes web plus sobres en énergie ? - Guillaume Touya [LaSTIG, IGN], Azelle

eI i T o i e e e g WS 1) B

cartes web q

quil faut

e e pour e e phas v a transiio éclogiue, Ctt présenato v résnter s

Ieur

Iénergie par

parle calcul régulier d

vers téléphones et ordinateurs & chaque utilisation, en enfin par I'affichage sur un écran. Nous proposons
d’abord un état de I'art des quelques inititives pour réduire le cout énergétique des cartes. Ensuite, en se

concentrant sur le cout énerg

 du transfert constant de tuiles raster ou vectorielles, nous présentons

iles lors d'

mesurer en mesurant rotamment e pids e a quanté de

pout i e cout énergtiue, e o ot par une mxemunn sur Ie cm:ne o clients qui affichent ces
tion

cartes, ou par I'utilisation &

CartAGe: théq
Berli [LaSTIG, IGN], Guillaume Touya [LasTIG, IGN] ;
format papier ou en ligne, nécessite de réali

adapter et de les rendre lisible I

< Une ue Python et un plugin QGIS pour le généralisation cartogaphique - Justin
Résumé : Lo création e carte, qu'eles sojnt au
les

Ce processus, appeleé généralisai est
= i

car il doit p données &, inhérente aux

plu

quil

[ oin
ligne ou polyzone), du type dobjet (toponyme, bitiment, route, forét, etc.), et du contexte gographiqut
(rural isolé, urbain dense, périurbain, tc.). CartAGen, une bibliothéque open-source Python ainsi qu'un

Qis.apour

h

recherche dans ce dnmaine

mu]

fluidifiée par [LasTIG,
Bérénice Le Mao [LaSTIG, IGN], Guillaume Touya [LasTIG, IGN] ; Résumé Les cartes web muli

I

énéralisation sexplique par la conjonction dune cmwnc: que la possibilit du zoom rend i pritet
inutile, et la pomibe s
d'échelles i généraliser. N

‘manque de
n

Ia généralisation
conception d'une bonne carte et rend I'expérience de I'utilisateur plus fluide. e delmnlm cette

ed-elles pour télépt

web multi-
é la bonne
la bonne carte, et

pri

va détaller

bati,routier, ferré, végétation

toponymes) & plus»emsecneues o temps. Le prototype estdisponible de maniére ouvert ala fois

éographiques R R G B

La pro

ité en cartographie - Bérénice Le Mao [LaSTIG, IGN] ; Résumé : Alors que les cartes

apl
mluem vels une plus rande interactivté et une représentation pan-scalaire, leur conception reste soumise

une échelle. En partie en raison de la croyance

ne serait P
P ite a différents ni En sinspirant des

la du cinéma, de

I progessivie, il fat respcter pour viter  out st d crte de e retrouver desoneme et confus
Tors de sa navigation. Une abs

sens et a cohérence. Pour expérimenter ces concepts, nous avons alors congu ne carte pan- scalalre de
rétérence. « la bonne carte », d’un point de iq

assurant é de réfé

d'un gros traval sur rythme, le

. tout en
fournit alors

* la carte. C

aapprofo

cartog

De
uilisateurs, que ce sot Putlisaeur lambda ou le concepteur d carte. La premiére essaye de ieux
comprendre limpact des ruptures sur la nﬂvlp!mn CBHEED B (A
oraphes,

15h45 - 16h
Sessions paralléles
Session Vi d
Lieu : Amphithéatre Cauchy
Résumé: La un important outil pour des
dynamiques des phénoménes dans Fespace et dans le mws que ce soit & des fins de sensibilisation, daide 4 Ia prise:
de décision, ou pour Iétude de omplexe, du fai
isualiser de visualisation, et par le
Lieu : Amphithédtre Bienveniie nomore de sual &
Résumé. Ce((e ‘session th LASTIG en P ? interagir avec Teur omment visualiser la dimension
particul La : . et/ou fa di i
TIGN dont |a vacaxmn est de pr précis isual la donnée, & travers une représentation Iméalre ou cyclique du nmw comment
nnsslbles Cene session vréseﬂteva é MicMac.v2 i vlwalrser le mouvement et Ia traje ‘comment visualiser mposante
ssage : la a dimages spatiale et (hemﬂque au cours du temps? comment visualiser lincertitude mlames A ces trois wmposanw comment
dun véhicule, des. i permetire
P Jaser ou P de particules. yand
mene e yapmque (uunsauon de st satlo-empore,animaton, small mltipls, ), aucune e
permettant o ception
i Tuillgteur, Coto son
e un focus sur de visualiser e " S
représentant diffé phénoménes, pour difé utilisateurs
Geo-Storyline nlegralmg Maps into Storyline Visualizations - Vanessa Pena-Amya [Université Paris-Saclay,
De MicMac-V1 & MicMac-V2 : un projet de photogrammetrie libre-open source sur le long terme - Marc | CNRS, Inria] ; Résumé are a powerful
Pierrot Deseilligny [LaSTIG, IGN] ; Résumé : Cette contribution présentera le projet MicMac.v2 une solution [ between people evolve. AT relationships often also involve space, s mmple the cities that two pnlmcsl
promameriae e g zoue ul enplce 1 e slon s, Mieac 1. Ce ol o rhls vt wogeter o oneoertheyesrs, 1 k.|l resen G- Storyfins aclleton o visalization
ambition de rendre ce Innlmel ‘maintenanble. Les designs th: context into
fentée sur ications mé s e e Tt i it Vel el ) A
them.
Structuration et gestion multi-modale d'un corpus d' |maues peur Ie suivi spatio-temporel d'un chantier de
restauration - Laura Willot [CY Cergy Paris Umversm] : S'inscrivant dans le cadre du Chantier
Outils de métrologie dans MicMac v2 - Jean-Michaél Muller [LaSTIG, IGN] ; Résumé + Panorama des Scientifique pour de Pari p
trologie dans ! < B ] e
b ge | données, i pouracte i exploralon et e e manie e i au moyen e méttodes
automatique a ét6 vmvlememe i il e pésnié. Le e etion pa euliey
caur de I"ajustement dans la cathédrale, X du contenu vlwel ..) sont
é €. Tml | illustré. licati la simulation d’un chantier de également employées pour caractériser ces Imsgasﬁ mnsuumwl autant de mnuanusque nécessaires dan:
| mesure Ac 1. mjeclmm d un véhmule \ml‘sm un mélange de mcsnrcs mpommqucs et de prises de wue de cibles ' par I ble des acte chantier du
codées. U dell patrimoine. Axés autou spatiale et visuelle,
G eree P S o bl T S T e A
utiles au calcul images, notion processus
dexploration du corpus.
la du télescope MEO par photogrammetrie -
Clémenm Bellon [SGM IGN] Valm Meéneroux [SGM IGN] Darmen Pesce [SGM, IGN] Résumé : Réalisation
o dela e GNSS, e sy 1. |élémé1ne Taser (SLR) et i mﬁed‘émméme i m
(VLBI). C il le rattachement
colocalisés », ¢’est-d-dire par la détermination des vecteurs 3D relatifs entre les instruments des dm‘érenl:s
wehmqn:s ‘mises en ceuvre sur un méme site. Sur le site du plateau de Calem - Observatoire de la Cote d*Azur -
ter liérement pour déterminer un tel rattachement. Cela nécessite une détermination précise (sub- P . y
mllllmémque) it Wi SLR ;AEO e comme anta cokse dess e s i rotaton Gt g.’::"}ﬁ C;"Jﬁ"‘gf“n:::ffy"“'J‘“‘]fu“s";’,'l‘::e"[’[:;ﬁ‘é °|'G‘;‘5 ﬁ:::.g'g“:\;;‘gf{'{’;;’}’]‘é"fg;f]’ i et
16h - 17h15 . Bien quextrémement précise, chnsmphe [LaSTIG IGN] Résumé : Accurate and timely forecasts are. neceswy and um«t especlally dunng

cette méthode cst longue, fastidicuse et source d'erreurs. Des travaux ont été engagés pour automatise cette
[ e i e i W e

and flood

the general puhllc on the. mnsl likely coastal ﬂm scenarios. Ensembles have been used m derive
exploreand preset re fore

i lissue d‘un:

Lobjet de cette
expérimentation effectuée lors du dernier dusite de Calern. Q
calibrécs ont &1¢ disposées  Piméricur de Ia coupole, de sorte & capturcr des images 4 intervalle régulicr &
télescope en mouvement. Un jeu s
télescope. étectables et Tes images, et peuvent
ainsi étre Dﬂsmunnées n 3D dans un repére absolu par intersection des faisceaux issus des images sur lesquelles
elles sont vsibles en commun. Cela permet une estimation pmm GO de Ia croisée des axes du

télescope, g et
méthodes robo mée, tmont
ouvre Ia voie & un suivi &
e S oy e e \ypex @instruments.

it de I'apy

lél:scnpe. L

qui

e, Pplus rapide et effca
N P te as they can account for that |s mherem in natural phenomena or any
dant sa site de Calern : un wor matériel éleve, | L orine i a mmsm{l
i » Immle entre d"auscultat Y Pr
o , 3 S ” in the. selec(lon
un erreur. [ s

of ensermble forecasts of
complex suammmpoml atural phenamena,suchascoastal fluuds remain a uhallennmq ann difficult task. In this
Oracles, an aims

needs of experts. P managers to anticipate coastal flooding. We wil also present our mmal output
visualisations of ensemble forecasts and the initial feedback of forecasters.




[T R e e données spatio-temporelles - Maria Jesus Lobo
[LaSTIG, IGN], Mathieu Bré IG, IGN], Sidonie Christophe [LaSTIG, IGN], Jacques Gautier [LaSTIG,

. i ic [[chd. AmericDurenble LasTic, 6N ; Résume Pluirs sgproches prmetent e it s données
pnur Aol etiran Collider - Florimn Barcet [CERN] S e e b e il R G G T
nécessitent | d (1], ou encore 121, 0ila et ulisepoir venresen(ev le temps.
o [ e A et G i cette
automatiser Pour gar ¥ préc o s et optimiser les
el , diffculé, des techniques de navigaion interactive ont &é développess, penn:lmul it lmhsamlr de controler une
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 une vue 3D. Le second propose des vues adaptées A I'angle de la cameéra, et des transitions entre elles, pour
représenter des données épidémiologiques de maniére plus efficace. [1] Bak, P., Mansmann, F., Janetzko, H., & Keim,

9). lysis of sensor logs usi i and
computer graphics, 15(6), 913-820. [2] Fisher, P. F., Kraak, M. J., & Koussoulakou, A. (2005). A visualization
environment for the space-time-cube. In Developments in Spatial Data Handling: 11 th Interational Symposium on
Spatial Data Handling (pp. 189-200). Springer Berlin Heidelberg.

Analyse visuelle de la distribution spatio-temporelle de données de flux - Jacques Gautier [LaSTIG, IGN],

Vincent Heal [LBSTIG, [GN], Jen-Bapist Besner [LaSTIG, IGN], Corentin Peutin [LASTIG, IGN], Lorenzo

Lopez Uro [LaSTIG, IGN] ; Résumé permettent d'

des données d flux rigine- destination en eprésentant leur distribution 3 raversdifférentes écheles spatiales et

tempnrelles Cependant, les dimensions temporelles et spatiales de la donnée y sont souvent représentées séparément
ins des représentations graphiques distnctes. Ceci rend difficie Iidentificaion, lors d'une vue d‘ensermble de
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janetzko, H. and Keim, D. (2008). Spatiotemporal analysis of sensor logs using growth ring maps.
IEEE transactions on visualization and computer graphics. vol. 15, n°6, p. 913-920. Boyandin I. (2024). Flow Map
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refiectance under specific acquisition conditions, we had to determine the calibration coefficient

Posters
Radiometric Cross-Calibration of an Aerial Sensor with Satellite Top-of-Atmosphere Reflectance - Alexane Nghien [LaSTIG, IGN], Manchun Lei [LaSTIG, IGN], Mathieu Brédif [LaSTIG, IGN]
[Résumé : The main goal of our study s to caibrate the radiometry of an airborne RGBI sensor with Sentinel-2 TOA reflectance images. In fac, the airbome sensor only gives digital numbers (DN) at four channels. I this set-up, calibrating the sensor means retrieving the at-sensor-level reflectance from the DN acquired by the airborme
sensor. Our work is divided into several steps: first we estimated the reflectance at the aerial alttude from the satellte TOA reflectance. Then, digital numbers and the refl estimated at th altitude to calculate . Since the reflectance was estimated from TOA

. Finally, we applied the DN to retrieve the reflectance a the airbome sensor level in the viewing direction.

Sur I ditusion des donnes et des log
[Résumé : Objectif : rendre les

es et

1 dea echerche dans e cadre dela Suence ouverte - Teresa Gnmez Diaz [UGE-LIGM-CNRS], Tomas Recio [Universidad Nebrija, Madrid]

logiciels de la recherche, données de la recherche, déhmuon diffusion, Sclenne mvene

el

une diffusion réalisée dans un cadre maitrisé, avee une licence qui permet, entre autres, la réutilisation et la modification de cette production, et en traitant correctement les questions juridiques, 'l y en a. Mots clés :

Building a large-scale digital twin for a Road Infrastructure - Gauthier Le Tat [UGE]

[Résumé : The poster presents my PhiD research, focusing on the development of a digital twin (DT) for an electric road system (ERS). Ef (EVs) % d promoting EV adoption, but it faces economic and technical challenges. The eRoadMontBlanc project serves as a case study, testing a
charge-while-driving infastructure for electrc trucks near the Mont Blanc Tunnel. The DT |sdeslgned for deployment optimization, Ievevagmg Tealworld wafficn and real-time oster (cloud), decentralized (edge), and hybrid DT architectures, weighing
their benefits and trade-offs. Finally, the lidation oGl 0 encur the DT efficieny n cupporing ERS deployment and oeration. conriing  th broader fieldof smer tanspotion " nfcure digitalization

Dé 'orbite: ithr énéti - BAUMGARTEN Romain [ENSG] , PERENNES Carlo [ENSG] , SAINT-PAUL Gaélle [ENSG]

Résumé : Quelle orbite petied pour un nouveau satellite combinant les quatre techniques de géodésie spatiale VLB, SLR, GNSS et DORIS ?

[EnMap vs. Sentinel-2 : Quelles performances pour la classification des cultures 2 - BROWN Allizh [ENSG] , CREMONESE Sébastien [ENSG]
|Résumé : Dans quelle mesure Pimageric hyperspectrale est-lle plus efficace pour Ia classification des cultures que Iimagerie multispecirale ?

[Résumé : Les top dans la carte aident

INommer pour mémoriser : expenmemauan sur lamémoristion dens une carte - POTHIER Emmy [ENSC, SAVINO Anra [ENSG]

Impac( des nappes phréatiques sur un réseau de nivellement chronométrique - BELLIARD Elouan [ENSG] , KACZOR Virgile [ENSG]
En quoi "dégrader” une image récente peut contribuer & produire une classification des sols sur des images anciennes ?

Exp\crer\a Vespace 3D le cas des dist des

ur

s0i - DIALLO Anthony [ENSG] , ESSELAMI Bencit [ENSG]

Dans la perception géométrique 3D, qui avec le plus de justesse ? Lordre des distances métriques depuis soi, ou Fordre des distances angulires ?

Calcul de la biomasse des haies - FLOCH Anals [ENSG] , HOSTEIN Augustin-Pierre [ENSG]

[Résumé : Quels paramétres dune acquisition par LIDAR terrestre influent sur la qualité de la modélisation architecturale des arbres de haut jet ?

Résumé : C -on calculer la distance du plus court chemin dans un espace 20 ferr

[« Pathfinding 2D ct KDE» : Ia distance & vol d"oiseau ne convient pas A Pestimation .1: Gensie spatale - FALTER MINGAUD Alaine TENSG], BOUZAFFOUR Mortada [ENSG]

de recherche de chemin 2D sont les plus adaptés ?




