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8h30 - oh Accueil - Café
ala journée - Nicol i
oh - 9h10 Lieu : Amphithéatre Bienvende
Session pls Les10ansdu LI
Lieu : Ampfithtre Bienvenie
Résumé : Parce qu'ls ont un caractére continu dans e temps, et relévent d'y & offate, et é e bR eGTs G 5. Créé en 1958, Iinventaire forester francaistestera
lusicurs modelsde décloppnent eentiigue u cours e som Histoe, vt o i n plm dune capacité form:ll: incamée par e Labortoie  Invencaie rmsuer aprés sa fusion dans 'IGN, et effective dés 2015, Les. dlx annes pasées sont donc occasion d'examiner la numre de ces recherches, i alll:nl inventaire forestier, sondage
g iiderion, orestire, Vaeine par e vecherche ioon, o 1'% et
Forest nventory methods or estimaing effects ofdisturbancs in forests - Alexander Massey [LIF, IGN, Olvir Bouriaud [Unv. o Suceava], Guillaume Chauvet [ENSAT], Minna Pulinen [LIF,IGN] ;Résumé:In s preseaton we intrduce anewly launche prjet that s part o th focal praject XRISKS f th French
national research programme PEPR FORESTT. Our d estimators) for disturbances in forest, such s volume or biomas loss due o a storm o a wildfire, or tree mortality or decline in growth due o an insect o pathogen infestation or a drought. The sampling
strategies are to rely on au lydata that are ED"ElE'Ed wﬁh d\smrhance ‘manifestation, timely, and available wall-to-wall or on a dense grid for sufficiently Iarge ar eas Our idea is thus to put mgemer mﬂhnds that use auxiliary data (i) for (ii iith which field plots are placed
| within this area, and (iii) for ir i of ‘We will test the theoretical a realistic, ial tree population (“digital twin” of a 3600-km2 region in North-E: ance). which is beir in a sep: project. Finally,
e S L e e et ey ing dei an esimatio of the Frt Natfoal Forest iy,
rs multisouree : Papport majear du Lidar HD - Cednc Vega [LIF IGN], Jean-Pierre Renaud [ONF], Enilie Vautier [LaSTIG/LIF GN] Ligi Ramirez Parra LI, IGN), Clmen Mallt [LaSTIG, IGN] ; Résumé -1 e Pexploitation de d
spamhs«s. cﬂnélécs aux attributs forestiers, i des Dans les forét fices ct complexes d"Europe, b Lidarsont lesplus performantes pour etiner lesatributs fmem:rs de
Y (e e el ey e e o) Fensmble i iropoltain, perwetintdo Ry et L . =
oA T T At oy e A Rt e e T ettt e e e | ité de la donnée, 4 la variabilté des plans ’acquisition et de la phénologie. pr N I ‘pénériques (ie tous. e e Sjusé so des donnes
PR T T e R D A i T A
9h10-11h Assessing the Local Applicability of Remote Sensing-Based Forest Attribute Models - Jean Pierre Renaud [LIF, IGN], Cedric Vega [LIF, IGN], Luigui Andrey Ramirez Parra [LIF, IGN] ; Résumé : Remote sensing data is increasingly. used to pmauce high-esolution maps of fovesx attributes, often mlqu on models calibrated with
national forest inventory plots or large-scale monitoring networks. However, their local applicability i rarely assessed, as the calibration sample may not fully represent the prediction domain, leading to biases, especially in basal area prediction models using
random forest, trained on LIDAR, Senlmel 2 and IGN BD Forét (v2) data. independent testing for extrapolation, local biases can be significant but improve with The the y
enhance the reliability ' ‘quantify associ inti
plr dcl méthodes Iuyésk‘nn(s NIKO|8 ECS\C [LIF, |GN] Résumé I Iutilisation d¢ déle & |, basés é I"apprentissage machine ou profond, pour cartographier les
attributs forestiers. s v lumigre leurs prédicti nalammenl pour esimer Ia huteur es foréls e France métropoliane A pari denvion 500 placetesde Ilnvemalm Forestier Natonal, ls précictions des modeéls sont comparées
i dxﬂ‘er:m:s dernmons de hauter orstire (dominante, moyenne, arimale ot de Lorey), melam d:s variations i lon les régions et i que la topographie, Ia structure e de propr les
odlen B e, on : : : T
Reconstittiondeévoluon du sock d bos e d cabone aéren orester e Frarce depus 1850 - JearDaniel Barteps [LIF IGN] Jean Luc Dupouey [\NRAE su Iva] Anals Denardou [LIF,IGN] ; Résumé :Contete  appoche - La i les transitions forestié reste une.
A e oV i Py o aration de modile simple do densfcaion d
stock forestier, et p e des stati s orestiée et au concept d'amlegue fonsner Cet g o & miscn e pour les foréts frmqlls:s, u ont connu a tnsion e la premié ié du 19¢ siécle, et ont doublé ‘minimum. Ces foréts
ot déeite o dee Sasique écurentesde porbecenensine, e ot benéfi de Bl & Ern s un i e, d s 1 denshé moyenne de sock e & pr d 25 i e
1850, donnant une interprétation qunnmanv: au défaut historique de ressources en bois. De méme, des unulogues fonsn:ls d: dmsu: cem:mpnmm: lmble (qunnules 0.15-0.30) sont requs pour justement.Ces ravaux de nmdehsanon permetentains d: situer I augneniaion du stock forestier & un niveau de +400% (x5) sur 100 ans, et d un
teu de 10525 depus 1950 ) e nt de .5 = = Vo e
T Seepamie o i e ety e et e 8 carbon:
11h - 11h30 Pause café - Posters’

11h30 - 12h50

Sessions paralléles

Session Les défc la Terre, leurs si

Lieu : Amphithéatre Bienveniie
umé : La forme de la Terre et mestres.

la propre,l st donc nécessire e les détecter et de les
caractériser. Pour établir les réfé godé é . il est aujourd hui indispensable
de iser et d'appliq dans les logi

é -l
[IPGP], Isabelle Panet [IPGP, usu] Mmm Mandea [CNES], Marianne Greff [IPGP], Séverine Rosat [EOST,

Univ. Strasbourg, CNRS] ; Résumé : L quise
brusques de I évolution du i i 1 dynamiq
temps. Néanmoins, le i i i ie a la frontiére
y compris en raison du i
pprofondi ineraci it just ique. i, nous
i Terre fournies par
in que I Stz Lasr Ranging (SLR) etrs 2003 t 2015, Lissockon desdéivessspatlesscondes du
tempor ite
sein du champ de gravité. d
a1 Tockan A A(Iumlque etle i maximum en janvier 2007. Ce signal
nest Justifié par feau de surface, suggérant une origine dans |a Terre
solide. pol lors de la

ian (LLSVP).
|CMB sur une période allant du mois aux années.

Mises a jour annuelles du repére international de référence terrestre (ITRF) - Paul Rebischung [IPGP, IGN],
Zuheir Altamimi [IPGP, IGN], Xavier Collilieux [IPGP, IGN] ; Résumé : Le repére international de référence.
terrestre (ITRF) constitue un référentiel mondial unique pour le positionnement d*obets & la surfice ou au voisinage
de a Terre, uil i fenti ivil i Terre, déterminati
). L'ITRF consiste en un jeu de
uoordnnnées precises, fonctions du lemvs. pour un ensemble de. nmms mndesques a surace e Ia Tere, calculé
Navigation Satellite
Sn:lhtz Laser Ranging - SLR ; Very Long Baselne Intrferometry — VLBI ; Doppler Orbitography an
b A s ) ST T SR
de nourelles.

versions de I'ITRF ont &é publies tous s 6 ans environ, jusqu'a la publication de IITRF2020 cn 2022.
(Considérant, dune par e niveau de précision ctuel

de I'ITRF et, d’autre part, le b Jour pl ions ITRF por
applications, il a ét¢ convenu de procéder i des mises i jour annuelles de I'ITRF2020, dont Ia premiére, appelée
,a reviendra sur i
a de I'ITRF, et sur la détermination et Iimplémentation de I' . Seront
galement dit pourraient 1a détermination

d'un repére de référence entiérement nouveau.

Crl!e pour la géodes Raph.lél
andin [IPGP], Xavier Collilieux [IPGP, IGN], Inés Pasquier [ENSG], Olivier Jamet [IGN] : Résumé : La
Parchipel de Mayotte a bsolus d p|\ud=20r:m

<t une déformation interne atteignant 10 cm sur la période 2018-2022, dépassant d’un ordre de grandeur

précision requise pour un
contraint par i des produis INSAR, adapté au formalisme de la
ibrairi proj. En plus détre g les
TGN de 2023, éuré
avec le nouveau repy dlisation st
effectuer i ées preci g RGM23.
les série iti i iques - Kevi [IPGP, IGN] ;
Résumé : L i réaliste
i Terre, et donc a la éalisai Une étape préalable a la
modélisation i Pidentificati i i s séri
it tesse, peuvent par
mais aussi par
i dela i En pratique,
ri mais cest un travail

a une pré:slnn limitée par nos: usyamlés de perception. Afin de e temps, voire en précision, des awmdles

i IGN/IPGP.
position. Te potentiel de B prlse enconpts simulimnés des

Enfin,
12h50 - 14h Repas
14h - 14h30 Posters (+café)
Sessions paralléles
Session Mieux cur\r\aﬂre et fabriquer les cartes sur téléphone
Session Détection de Changement - Amphithéatre
Lieu : Amphithéatre Bienveniie i ;Cetesesion va présenter et réentes menéesdas e proet osinZoom. G projt
Résumé : Le d de lévolution Sintéresse aux
des territoires. Les objectifs de Ia détection sont amse & jour iques et la fopographigues comme Google Maps ou WL D pmls:m:m Lyt B b
ap! a naturels.. d de produisant lorsque I - Alors e les
angement recouvrent Iensemble des méthodes info évé é du territoire i Escmint plu 1 copaion e oo e e
e dates, relevant de Ces méthodes sur les questions de design pan-scalaire : comment concevoir e pan-scalaires qui réduisent la

PR des dunnées vanés (vmaues optiues, mar. lidar, GNSS, textes, vecteurs, séries :emnarelles eu) désorientation ? Une présentation par Bérénice Le Mao s'intéressera  Ia question de la progressivité dans

cdes vecteurs d'acq rss (aéroport, satelitaire, terestre, humain, web scraping. cmémn de la musiq . Justn Berli
aw applicatives, & a présentera la bibli et de rendh bl
S dediés,ansi  quau développement et & [évaluation des méthodes. Nous encourageons. équlement 3 genéralisation cartographique & de nouveaux unllsmuvs "Enfin o présenterai nos premn!res expérlmenmmns
présenter adiscuter liées 2 la détection etréflexion sur conceptionde cartes pan-

pour linformation géographique et forestiere. présentation est 1é «la imet on cuvee I
3 !

pan- t Maps




14h30 - 15h45

Génération de données pour Ia détection de changements sémantique en Trés Haute Résolution - Yanis
Benidir [LASTIG, IGN], Nicolas Gorthier [LaSTIG T IGN], Clément Mallet [LaSTIG, IGN] ; Résumé : La
s images 2 (THR) est un enjeu ma‘eurmurle

suivi de [évolution du lemwlw c prob
ours &

es approches

ion majeum 1a faible

variées, annotées et d qualité. De plus, Ia
pour sadapter efficacement a a variabilité temporelle et spatiale. La géner

jon de

actuelles manquent de fle

[
pturer la HySCDG, une approche

monde réel. i ésenty

de créer un grand j I
(Ce dernier, nomms FSC-180k, combine des images THR Tesles et des images modifiées par inpinting, auxquelles
ala

ssant ainsi un dataset robuste,

emantiauement par un ContralNet, HySCDG genire P images realmes‘ e
hybride et adapté au 180Kt

(binaires et sémantiques), er
données limitées, et liaion seroshat

¢, séquentil et sur
FSC-180K

un dataset entiérement
synthétique, dans toutes les configurations testées.

- Solenn Tual,

Nathalie Ahame Jullen Perret n.asne um] Joseph Chazalon [LRE EPITA], Bertrand Duménieu [CRH,

2 cadaste par stitué en France par [a o tembre 1807. L'objectif de
e nouvel oum (7 ity ion fonciére et de mieux répartir son
prélévement entre les citoyens. Ce cadastre, mmmunemem appelé cadastre napoléonien, comprend deu types de.
documents : des plans et des registres. L proprités bties et
portion 6 & un numéro qui fait office diidentifiant.
Les plans n'avaient pas vocation & étre mis a jour ur aprs leur réation. Les registres détatsde sections décrivent les

tre les plans
ﬁwnnl cans s deu types de documents, Cette pr!semamn smmne adécrireune. ST uexlra/:unn etde

napoléonie de Ihi ificit amam de
structure que e fonctionnemen. Lobjectffinal st a production dun gmphe de connaissances géohistorique
précisém temps. L
e ; L = o
i texte manuscit dans I i texte sxlml sous la forme.
ROF, liage et enfin i RDF qui traitent du méme objet géographique. Les
“accent sera mis sur la

texte d

production de jeux

Création d'un ré’érenuel géo-historique d'addresses & partir de sources hétérogénes - Charly amam
[LaSTIG, IGN] resses sont des énoncés structurés décrivant un cheminement vers un
et permettent de nous locnhs:r dans 'espace. Formant un ensemble de données conséquent par le wlum: u plr les
applications,
auxquelles les adresses se réferent. Parce qu'elles servent d
are

i grain fin. Toutefois, la

profusion et I i b X textuelles,
ou é Web) exploitation pour isati
de suivi de Ievolution de territoire. Afin de créer un istori
h i i g pour gérer Iétérogénéité et la
Lapproche. Tévolution temporelle
e e el k| ; ‘raphe.

Iti- and L ning model using a SHAP approach -
Martin CUBAUD [LaSTIG, IGN], Amami LE BRIS [LaSTIG, IGN], Luumme JOLIVET [LASTIG IGN] Anu Mam
(OLTEANURAIMORD [LaSTIG, IGN): e L

la Cependant, nlégmnn de
dolmees muli-sources AT e e contexte restent
Ce

prop “appuyant sur la v
'

analyum I
250

dexpliciter b processus de.

résultat. Cette p
basé sur importance relative.
de différents types datributs, ainsi que leurs roles pour des c d‘nsng spécifiques. L'nnnlys: des valeurs
Fae de mieux camvrendre lesinteractionsente les diffrents sources de donnees, d proposer ds pistes
pour le modéle
des sources disponibles trents.

pa or data
[Lasne IGN] Paul Guardiola [LaSTIG IGN], Jul-en Perret [LaSTIG IGN], Ana-Maria Raimond [LaSTIG,
IGN]
stable in time, asfm example wnn uuvlumgs i BDTOPOWih i inenal including 2015, Therefwe vector data

s. Such

ly
and need o be p:

however various case-t new.

Matching of Areas and
appropriate option on the type of potential links for which it performs best. We integrate the algorithm into me
| OpenMOLE platform, for
cas studies cites (Srasbourg, Toulouse, Dortmund, Frankfut) between 2011 and 2021

|Comment concevoir des cartes web plus sobres en énergie ? - Guillaume Touya [LaSTIG, IGN], Azelle
Courtial [LaSTIG, IGN], Jérémy Kalsron [Université Clermont-Auvergne] [LASTIG, IGN] ; Résumé : Les
cartes web que négligeable, qu'il faut

5 Pl e T el transiton cologique. Cette présentation va présenter les

de ces cartes web. L de Pénergie par

par le calcul régulier des par le transfert des tuiles
|y €l oSOl S e S e b
d'abord un état de I suite, en se

Te cout e e e e présentons

mesurer ion, en mesurant notamment le poids et la quantité de
tuiles lors d's i . Nous nous inté fin i di i i
[pour réduire le cout énergétique, que ce soit par une intervention sur le cache des clients q
cartes, ou par L'uilisation  bon escient de techniques de généralisation cartographique.

affichent ces

CartAGen : Une bibliothéque Python et un pluqln QGIS pour Ie généralisation cartogaphique - Justin
Berli [LaSTIG, IGN], Guillaume Touya [LasTIG, IGN] ; Résumé : La création de cartes, qu'elles soient au
format papier ou en ligne, nécessite de véallsev
adapter et de les rendre lisible

des données.

. car il doi e

e traitée (point,
ligne ou polygone), du type d’objet (loponyme bitiment, route, foré,etc.), et du contexte géographique
(rural isolé, urbain dense, périurbain, etc.). CartAGen, une bibliothéque open-source Python ainsi qu’un
plugin QGIS, a pour objec genéralisati

il 'agisse des algorith

[ dela

recherche dans ce domaine.

STIG,

La fluidifiée par isation - [Las
IGN], Bérénice Le Mao [LaSTIG, IGN], Guillaume Touya [LaSTIG, IGN] ; Résumé : Les cartes web multi

VIGN Ce manque de

el T e D e e

du zoom rend la généralisa
inutile, et ln é

déchelles a g:nenhser Ia généralisation toujours Ia
conception d é I fluide. Pour démontrer cette

premier prototype de carte web multi-
éa-elleswm élépl i é la bonne

va détaller la bonne cane et

théme. b, routier, ferré, végétat
toponymes) & plus»emsecneues en méme lemps Le prototype et disponible de manire ouvete & Ia fms

éographiques R R G B

La progressivité en cartographie - Bérénice Le Mao [LaSTIG, IGN] ; Résumé : Alors que les cartes
évoluent vers une plus grande interactivit et une représentation pan-scalaire, leur conception reste sournise

une échelle. En partie en raison d la croyance

ne serait P
P ite a différents ni En sinspirant des

la du cinéma, d
I progessivié il fat respcte pour viter & out uilsatur d crte de e retzouver desoneme et confus
lors de sa navigation. d'un gros travail sur rythie, e
sens et a cohérence. Puurexve imenter ces concepts, nous avons alors congu une carte pan- scalalre de
rétérence. « la bonne carte », d’un point de ique, tout en
assurant é la carte. C de reférence fournit alors

aapprofo

d té. De éri ainsi
uilisateurs, que ce sot Putlisaeur lambda ou le concepteur de carte. La premiére essaye de ieux
comprendre limpact des ruptures sur la nﬂvlp!mn CBIHEED B (A
cartographes,

15h45 - 16h
Sessions paralléles
Session Visualisation d i
Lieu : Amphithéatre Cauchy
Résumé un important outil pour
dynamiques e S e G B CC O Tl i i i prise
de deécision, ou pour I‘étude de ces ph complexe, du fai
n Métrologie : de e 4 la mesure visualiser i Gt i G
Lieu : Amphithédtre Bienvene nombre de
Résumé : Cette session d du LASTIG en 0 t lmeraglr v s donnés slon e ol coposaes ot vl s menson
en particulier, en image. La métrologic 16 au ceur comment
S (o e i précis | visual el ion linéai iq
pnsubles Cem session présente MicMac.v2. snallser e mouvement visualiser d's mmpnsame
q iéte sage partir dimages spatiale et thématiq s visualiser t
pr fun véhicule, d per ¢
pe de télémetrie laser ou i érateur de particules. public’
méme espace gaphlque (uunsmon de 1a 3D dans un cube spatio-temporel, ammamn small muluples, ), aucune ne
permettant de ré conception
l I'utilisateur. Cette session
; un focus sur de visualiser 2 lles,
représentant phénoménes, pour utilisateurs.
lines: Integrating Maps into - Vanessa Pefia-Araya [Université Paris-Saclay,
De MicMac-V1 & MicMac-V2 : un projet de photogrammeétrie libre-open source sur le long terme - Marc | CNRS, Inria] ; Résumé - Storyline owerful way to comp:
errot Deseilligny [LaSTIG, IGN] ; Résume : Cette conribution présentera le pm]et B It =l o v el ol s o et il plfal
libre et qui remplacera in fine. Mac.vL. Ce projet a pour | ivals vsited together or alone over the years.In this talk, I will present Geo-Storylines, a mllec(mn of visualization
ambition de rendre ce logiciel i Le: ésenté designs that i context into
orientée sur and space. | will descvme ‘our motivation, the methodology used to des»gn the visualizations, sl\d how we evaluated
them.
Structuration et gestion multi-modale d"un corpus d'images pour le suivi spatio-temporel d"un chantier de
mmstalnn i e pmhini) T e et G
(Out e métrolo dans MG 2. Jer-Mictaft Mule [LaSTIG, (GN) : Efsume : Pancrama des cientifique pour Par présen
MII:M!L \/Z U 'y sont liées
adaptées a lage . quels outils employer pour faciliter leur exploration et de quelle msmem es enrichir au moyen de méthodes
auwmallque aéte lmplémemé Une étude sur sa précision et saﬁuhllll! sera pmsemee Le du i centré autour des ir i i i ont eu liew
tion ur caeur de I': 6t dans la c-lhédmlc, ‘acquisition, d lles du contenu visuel, ....) sont
conlement exposé. Tmu ceIA scra illustré par une application de ces outils pour la simulation d'un chantier e égalemer caractérise ces images et d ités que né
mesure de la trajectoire d’un véhicule, utilisant un mélange de mesures topométriques et de prises de vue de cibles |1 portés p: bl du
codées. Une modélisation précise du chantier permet de tester I'impact de la configuration des caméras et des cibles [patrimoine. Axés autour i 3 svallale etvisuelle,
ainsi que des conditions de prise de vue. déterminer de nouvelles
5 u calcul images, notion processus.
dlexploration du corpus.
Vers une détermination automatique de la croisée des axes du télescope MEO par photogrammétrie -
Clemenw Bellon [SGM, IGNJ, Yann Méneroux [SGM, IGN], Damlen Pesce [SGM, IGN] Résumé : Realisation
9 v
la gé GNSS, la télémétrie laser (SLK) etl' mwrf:mlrm:ne a n'es
LBI). C X
colocalisés », c’est-i-dire par la détermination des vecteurs 3D relatifs
techniques mises en ceuvre sur un méme st Sur e site du platcau de Calern - Observatoire de la Cote d" Azur -
ISR i e = I e e s el e e (o ation précise (sub- |6, 2 1o project: Visualisation of ensemble forecasts of the coastal flooding phenomenon to aid decision
millimétrique) du centre du mlmpe SLR MEO, défini comme étant Ia croisée de ses deux axes de. mmlnndcem S umjem"cemmy Julius Bangate [LaSTIG, IGN], Jacaues eamugrp[msnc \ON], Sidonie
16h - 17h15 e eyt ""e’:s Christophe [LaSTIG, IGN] ; Résumé Ancurale ann llmely forecasts are necessary and urgent espemany durlnu

Ton erreurs.
détermination. cn partenli T aide dinstruments de opométric mlmmée Toutefois, les premiéres

authorites and the general nuhllc onthe mos ke cosstal flood cenarics. Ensembles have been used 5 dewe,
explore and present the In contrast forecasts,

5 Pr ERIBGITIERD he that n henc
site de Calem : ““ colt mmérlel éleve, can account for is inherent in natural pher amenar:cv salrg‘
. e trop lourde entre auscultaton et '] in the selection of nsemble forecasts of

erreur. Face i ces défaut

L aD'me d'une

complex spanmempaml natural phenomena, such as coastal nms it challengingand difficut task. I his

: o 5
effctute lors du dernier te de Calem. p
calibrées ont é¢ disposées  'intricur de I coupol, d sorte & capturer des imagesa ntrvalle régulier du

Un jeu d' le corps du
télescope. Cescil détectables et isément et dans I , et peuvent
N faisceaux lesque
elles sont visit Celap imation preécise et i axesdu
télescope, et in fine son rattachement aux s site.

T Il LS e e e s o
ouvre Ia voie & un suivi & faible coilt et en contin télescope. L
o b e e Ve s

Oracles, an i project that aims o meet the perationl
needs of experts an ) We t our initial output

visualisations of ensemble forecasts and the initial feedback uf furecasxers




[T R e e données spatio-temporelles - Maria Jesus Lobo
[LaSTIG, IGN], Mathieu Bré IG, IGN], Sidonie Christophe [LaSTIG, IGN], Jacques Gautier [LaSTIG,

. i ic [[chd. AmericDurenble LasTic, 6N ; Résume Plsurs sgpocespemetent e rprnter s donies
pnur Al e Flonan Barcet [CERN] S e e b e il R G G T
nécessitent | d (1], ou encore 121, 0ila et ulisepoir venresen(ev le temps.
o A [ e A et G i cette
automatiser Pour gar ¥ préc o s et optimiser les
el , diffculé, des techniques de navigaion interactive ont &é développess, penn:lmul it lmhsamlr de controler une
collsions de particules, nécessare. La pour I mesure d'alignemen est
manell, ongue et deviendra impratcsbleavce a mis  ou d a macine t ' augmentation du iveau de et yistuello s d exaumon i lepploraticn e
i 6 dpanatts ot rotoym s iy iponcre.|¢onées s a manulato s a canr s s ol S mndulreades porsdewe
ésurla etie, il permet une des ai s N
i p oo e |compare e r Tt e e e B e e )

 une vue 3D. Le second propose des vues adaptées A I'angle de la cameéra, et des transitions entre elles, pour
représenter des données épidémiologiques de maniére plus efficace. [1] Bak, P., Mansmann, F., Janetzko, H. & Keim,

9). lysis of sensor logs usi i and
computer graphics, 15(6), 913-820. [2] Fisher, P. F., Kraak, M. J., & Koussoulakou, A. (2005). A visualization
environment for the space-time-cube. In Developments in Spatial Data Handling: 11 th Interational Symposium on
Spatial Data Handling (pp. 189-200). Springer Berlin Heidelberg.

considérations geneml:s friligee S prescm«s ainsi que la mise en ceuvre de la solution de

Analyse visuelle de la distribution spatio-temporelle de données de flux - Jacques Gautier [LaSTIG, IGN],

Vincent Heal [LBSTIG, [GN], Jen-Bapist Besner [LaSTIG, IGN], Corentin Peutin [LASTIG, IGN], Lorenzo

Lopez Uro [LaSTIG, IGN] ; Résumé permettent d'

des données d flux rigine- destination en eprésentant leur distribution 3 raversdifférentes écheles spatiales et

tempnrelles Cependant, les dimensions temporelles et spatiales de la donnée y sont souvent représentées séparément
ins des représentations graphiques distnctes. Ceci rend difficie Iidentificaion, lors d'une vue d‘ensermble de

Measuring Displacements from Optical Satllte Images in Challenging Conditions - Ewelina Rupnik Venttrt da fos de domnieh, de une région et & une

(LaSTIG, IGN] : Resume :n ths tlk | willfocus on calculating 20 s wmi i mw;ery v | e e i e e il el € T

high-resolution modern and historical optical satelltes f algorithms for sp: de combiner | par Boyandin

estimation leverage d after an event o low Miap Blue,avee I approche des Gmmh Ring Mx\ps pmpos:: b

pically apply semi-global matchi two measte - most distribution

normalized -0 However, this handerafted poorly des neeuds et hensdxms e et de Sl e e s

textured images, fachronic arteacts, and in regions ner i In this talk, | will une analyse Vet o 1 o s relle de données de flux origine-destination, partar

present several techniay in our lab e iz pamcullersx\cem\mes zones tpériodeslrs d'une e densembl du jeu d: .
une ot ces patt t observés. Dans notre cas détude, nous
étudions la distribution Velos en libre-partage sur la ville de New York, et nos|

propositions de design et d’interaction sont supportés par un protofype programmé en langage web. Bak, P.,

janetzko, H. and Keim, D. (2008). Spatiotemporal analysis of sensor logs using growth ring maps.
IEEE transactions on visualization and computer graphics. vol. 15, n°6, p. 913-920. Boyandin I. (2024). Flow Map
Blue; https:/fwww.flowmap.bluel
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Posters
Radiometric Cross-Calibration of an Aerial Sensor with Satellite Top-of-Atmosphere Reflectance - Alexane Nghien [LaSTIG, IGN], Manchun Lei [LaSTIG, IGN], Mathieu Brédif [LaSTIG, IGN]
[Résumé : The main goal of our study s to caibrate the radiometry of an airborne RGBI sensor with Sentinel-2 TOA reflectance images. In fac, the airbome sensor only gives digital numbers (DN) at four channels. I this set-up, calibrating the sensor means retrieving the at-sensor-level reflectance from the DN acquired by the airborme
sensor. Our work is divided into several steps: first we estimated the reflectance at the aerial alttude from the satellte TOA reflectance. Then, digital numbers and the refl estimated at th altitude to calculate . Since the reflectance was estimated from TOA
refiectance under specific acquisition conditions, we ha to determine the calibration coefficients under th . Finally, we applied the DN to retrieve the reflectance a the airbome sensor level in the viewing direction.

Sur i diffusion des données et des ogcils def recherche dans ke cadre de a Suence ouverte - Teresa Gnmez Diaz [UGE-LIGM-CNRS], Tomas Recio [Universidad Nebrija, Madrid]
[Résumé : Objectif : rendre les es et el dela S une diffusion réalisée dans un cadre maitrisé, avee une licence qui permet, entre autres, la réutilisation et la modification de cette production, et en traitant correctement les questions juridiques, 'l y en a. Mots clés :
logiciels de la recherche, données de la recherche, déhmuon diffusion, Sclerme mvene

Building a large-scale digital twin for a Road Infrastructure - Gauthier Le Tat [UGE]

[Résumé : The poster presents my PhD research, focusing on the development of a digital twin (D) for an electric road system (ERS). Ef (EVs) 0 d promoting EV adoption, but it faces economic and technical challenges. The eRoadMontBlanc project serves as a case study, testing a
charge-while-driving infrastructure for electric trucks near the Mont Blanc Tunnel. The DT is deslgned for deployment optimization, Ievevagmg Tealworld wafficn and real-time . The poster (cloud), decentralized (edge), and hybrid DT architectures, weighing
their benefits and trade-offs. Finally, the lidation metrics (scalability, accur and delay) to ensure the DT’ efficiency in suppunmg ERS deployret and opertion,contribtingt the broader fild of smart transporaton " nfcure digitalization.

Dé Forbite: ithmes génétiques - BAUMGARTEN Romain [ENSG] , PERENNES Carlo [ENSG] , SAINT-PAUL Gaélle [ENSG]
Résumé : Quelle orbite petied pour un nouveau satellite combinant les quatre techniques de géodésie spatiale VLBI, SLR, GNSS et DORIS ?
[EnMap vs. Sentinel-2 : Quelles performances pour a classification des cultures ? - BROWN Alliah [ENSG] , CREMONESE Sébastien [ENSG]
|Reésumé : Dans quelle mesure Fimagerie hyperspectrae est-lle plus efficace pour a classifiation des cultures que F'imagerie mulispecrale ?
Nommer pour mémorier: expérimentation sur fa mémorisation dans e cate - POTHIER Emmy [ENSG] . SAVINO Amna [ENSG]
Résumé : Les top dans Iz carte aicent:
C\assmcauon de sol & partir de d rofond - BELLIARD Elouan [ENSG] , KACZOR Virgile [ENSG]
i quoi "dégrader" une image récente peut contribuer & produire une classification des sols roes images anciennes ?
Explorer la Tespace 3D : le cas des dist: des s0i - DIALLO Anthony [ENSG] , ESSELAMI Benait [ENSG]
Résumé : Dans la perception géométrique c 3D, qu avec e plus de justesse ? Lordre des distances métriques depuis soi, ou fordre des distances angulaires ?

Calcul de la biomasse des haies - FLOCH Anais [ENSG] , HOSTEIN Augustin-Pierre [ENSG]

Résumé : Quels parameétres dune acquisition par LIDAR terrestre influent sur la qualité de Ia modélisation architecturale des arbres de haut jet 2

« Pathfinding 2D et KDE» : Ia distance & vol d"oiscau ne convient pas & Iestimation de densité spatiale - HALTER-MINGAUD Antoine [ENSG] , BOUZAFFOUR Mortada [ENSG]
Résumé : Comment peut-on calculer la distance du plus court chemin dans un espace 2D fermé ? Quels algorithmes de recherche de chemin 2D sont les plus adaptés ?

Impact des nappes phréatiques sur un réseau de nivellement chronométrique - Come De-Beer [ENSG], Fabien Lepinay [ENSG] , Clement Monat [ENSG]
Résumé ; Les variations au sein des nappes phréatiques peuvent-lles impacter la gravimétrie et déformer le sol 2




